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Informe de Resultados

R3.2 Documento descriptivo sobre videos que visualizan

transporte.
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Este proyecto se desarrolla con la colaboracion de la Fundacion Biodiversidad del Ministerio
para la Transicion Ecoldgica y el Reto Demogrdfico, a través del Programa Pleamar, y se
cofinancia por la Union Europea por el FEMPA (Fondo Europeo Maritimo, de Pesca y de

Acuicultura).
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Las opiniones y documentacion aportadas en esta publicacion son de exclusiva responsabilidad
de la persona o personas que ostenten su autoria y no reflejan necesariamente los puntos de

vista de las entidades que apoyan econdmicamente el proyecto.
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1. Introduccion

1.1. Objetivo del documento

Este documento proporciona una descripcidén de los resultados obtenidos durante el proyecto
SIRENA en la actividad A3.2.

1.2. Contribucién al Marco Légico

Este documento constituye una descripcién del resultado R3.2, definido como:
" Durante los periodos de estudio seleccionados, para cada video producido en
R3.1 se generarda otro adicional con los patrones de dispersion en la superficie
del océano."

Este resultado se relaciona directamente con los Objetivos Especificos del proyecto (OE3) y
contribuye al desarrollo de la Actividad A3.

1.3. Relacion con otras actividades

Estos resultados se relacionan con las actividades A0, A1 y A2, ademas de con su actividad
especifica, A3.

Cofinanciado por I - T | pe— >, R e g
- la Unién Europea Zildz dicncurusca | e Fondos Europeos z't e y/ 2

naded TR
[#2 YAuMENTACION v DA

‘ s l ‘ I\/IA n Universidadde | ECOAQUA
Las Palmas de Instituto Un

Gran Canaria Sostenibley




3 S/IRENA

2. Contenido

Tras configurar el modelo hidrodindmico en la zona de la granja acuicola, se analiza el
transporte de sus corrientes en tres periodos temporales que coinciden con campafias de
observacidén en las que se dispone de trayectorias de drifters:

e 31 de octubre 2025: lanzamiento de drifter a la deriva.
e 19 de noviembre 2025: lanzamiento de drifter a la deriva.
® 22 de enero 2026: lanzamiento de drifter a la deriva.

Para cada uno de estos periodos se han generado videos, cuyos nombres se recogen a
continuacién:

Franja temporal Video

Octubre 2025 Corrientes_Octubre.avi
Noviembre 2025 Corrientes_Noviembre.avi
Enero 2026 Corrientes_Enero.avi

Los videos muestran las corrientes superficiales de alta resoluciéon obtenidas en el dominio
simulado al sur de Gran Canaria, representadas mediante flechas negras que indican su
direccién e intensidad. Estas corrientes varian en el tiempo, al igual que el campo de
Descriptores Lagrangianos (véase su descripciéon en R3.3 y FV3.1), que se visualiza mediante un
mapa de colores y permite identificar la evolucion del transporte en las distintas regiones.

El patron del Descriptor Lagrangiano caracteriza el transporte y, en consecuencia, la evolucién
de los drifters cuando estos estan gobernados por el campo de corrientes. En los videos, el
drifter simulado se representa en magenta y el observado en azul, lo que permite una
comparacion visual directa. Se observa que el drifter simulado no cruza las barreras al
transporte, identificadas por cambios bruscos de color, que delimitan regiones con dinamicas
diferenciadas.

Ademas, se ha ampliado el analisis del transporte para incluir diversos eventos contaminantes,
gue se describen en detalle en los documentos R3.3 y FV3.1. Estos eventos, junto con sus
respectivos videos, se recogen en la siguiente tabla:

Evento Video

Vertido del buque Akhinsar en el Puerto de La Luz | Akhinsar.mp4
(simulacion de la dispersién de hidrocarburos en
entorno portuario)

Vertido emisario 222 (analisis de la dispersion Difusividad_0.1_barotropica.avi
superficial y en profundidad mediante Difusividad_0.1_superficial.avi
componentes barotrdpica y baroclinica)

Vertido organico (deriva de materia orgdnica vertido_organico.mp4

procedente de eventos de mortalidad en
acuicultura)
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